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交流電動機のdq変換とベクトル制御 

頁・該当箇所 誤 正 

p．79 右段（21）式 

 
 

p．84 右段14行目式  

   

p．84 右段18行目式 

 

 

 

𝑇d = 𝐹d × 𝐷[N ∙ m]

×D 

                𝑇o = 𝑘2𝑘1{𝜙M +𝑁(1/𝑅md − 1/𝑅mq)𝑖d}𝑖q 
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