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頁 箇所 誤 正 

24 式(2.23) 𝑆𝑆 = [𝒖𝒖1𝑐𝑐  𝒖𝒖1𝑠𝑠] 𝑆𝑆2 = [𝒖𝒖1𝑐𝑐  𝒖𝒖1𝑠𝑠] 

24 式(2.24) 𝑆𝑆 = [𝒖𝒖1𝑐𝑐  𝒖𝒖1𝑠𝑠  𝒖𝒖3𝑐𝑐   𝒖𝒖3𝑠𝑠] 𝑆𝑆4 = [𝒖𝒖1𝑐𝑐  𝒖𝒖1𝑠𝑠  𝒖𝒖3𝑐𝑐   𝒖𝒖3𝑠𝑠] 

25 式(2.25) 𝑆𝑆 = [𝒖𝒖1𝑐𝑐  𝒖𝒖1𝑠𝑠  𝒖𝒖3𝑐𝑐   𝒖𝒖3𝑠𝑠  𝒖𝒖5𝑐𝑐   𝒖𝒖5𝑠𝑠] 𝑆𝑆6 = [𝒖𝒖1𝑐𝑐  𝒖𝒖1𝑠𝑠  𝒖𝒖3𝑐𝑐   𝒖𝒖3𝑠𝑠  𝒖𝒖5𝑐𝑐   𝒖𝒖5𝑠𝑠] 

69 式(2.155) 𝜙𝜙t = 𝛷𝛷𝑡𝑡[cos𝜃𝜃𝛼𝛼 𝜙𝜙𝑚𝑚𝑡𝑡 = 𝛷𝛷𝑡𝑡[cos𝜃𝜃𝛼𝛼 

128 式(5.13a) ∂
∂𝒙𝒙𝐿𝐿

(𝒙𝒙,𝝀𝝀) = 0 ∂
∂𝒙𝒙𝐿𝐿

(𝒙𝒙,𝝀𝝀) = 𝟎𝟎 

補足：0をボールドに修正 

128 式(5.13b) 
∂
∂𝒙𝒙𝐿𝐿

(𝒙𝒙,𝝀𝝀) = �

𝑓𝑓2(𝑥𝑥1, 𝑥𝑥2, … , 𝑥𝑥𝑛𝑛)
𝑓𝑓3(𝑥𝑥1, 𝑥𝑥2, … , 𝑥𝑥𝑛𝑛)

⋮
𝑓𝑓𝑚𝑚(𝑥𝑥1, 𝑥𝑥2, … , 𝑥𝑥𝑛𝑛)

� = 0 ∂
∂𝒙𝒙

𝐿𝐿(𝒙𝒙,𝝀𝝀) = �

𝑓𝑓2(𝑥𝑥1, 𝑥𝑥2, … , 𝑥𝑥𝑛𝑛)
𝑓𝑓3(𝑥𝑥1, 𝑥𝑥2, … , 𝑥𝑥𝑛𝑛)

⋮
𝑓𝑓𝑚𝑚(𝑥𝑥1, 𝑥𝑥2, … , 𝑥𝑥𝑛𝑛)

� = 𝟎𝟎 

補足：0をボールドに修正 
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